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SEQ: LE MOUVEMENT
CIRCULAIRE UNIFORME ET
UNIFORMEMENT VARIE




I. GENERALITES

Mouvement circu laire




EXEMPLEI MCU

' Un mobile décrit un cercle de rayon 5 cm et est repéré par (OX
oOM=0 (en radians). Sachant que 9(1)—51+—

.1. déterminer la vitesse angulaire, la perlode et la fréquence du
| mouvement.

12. Déterminer les coordonnées polaires de M (sur Ox et Oy)
3. Donner I'équation de la trajectoire de M.

4. Quel est le module du vecteur vitesse? Montrer que v et OM sont
orthogonaux.

I5. Quelle est la nature du mouvement de M?
16. Déterminer les caractéristiques du vecteur accélération.



RESOLUTION
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. 0(1)—5|+—

“1.  déterminer la vitesse ungulmre, la période et la fréquence dv mouvement

* w=5rad/s; et f=—Hz
2T

'+ 2. Coordonnées polaires de M?

Y = Rsin@ = 0,05sin6

'-OM{X Rcos6 { = 0,05cos6

‘e 3, équation de la trajectoire?

| ( ( 2

| _ X 2pg_ _X

1. 1 X = 0,05cos6 .y SRS 0,05 _, cos® 0 = (005)?  _X* n Y =1
. (Y =0,05sin6 o sinZ 0 — y? (0,05)2 ' (0,05)2

| \ 0,05 L (0,05)2

e X% 4 Y? = (0,05)"



BRESOLUTION

14. Module du vecteur vitesse

!. o1 = = 0, 056059 x = —0,05sin6

| = 0, 05sinf y = 0,05cos6

Lo |1 7]|= \/(—O,OSSiTLH)Z + (0,05c0s0)? =

I /(—0,05)2 sin? § + (0,05)2 cos? 6=,/(0,05)2(sin? 6 + cos? §) =
| 0,05m/s

| Montrer que v et OM sont orthogonaux:

I' (0,05c0s0)(—0,05s5in8)+(0,055in8)(0,05co0s6)
I' =-(0,05)2cosOsind+(0,05)%cosOsind =0




BRESOLUTION

15. Nature du mouvement

1° Circulaire uniforme car v est constant

" 6. Caractéristiques du vecteur accélération

(direction: perpendiculaire i la tangente 2 la trajectoire en M
sens: centripete

B _VZ_(O,OS)ZOOS ,
k norme—an—R— 005 m/s




EXEMPLE 2. MCUYVY

!On fait tourner un disque initialement av repos jusqu’a atteindre une vitesse
| constante de 8rad/s

i 1. Quelle est la valeur de I’'angle balayé par un rayon du disque au cours de ce
- mouvement si 'accélération angulaire est de 2,5rad /s??

.2. Ecrire I'équation horaire du mouvement du disque en prenant comme origine des .
| dates et des abscisses angulaires le début du mouvement de rotation.
i3. A la vitesse précédente, le disque est freiné et s’arréte auv hout de 2s.
a) Calcule sa décélération

b) Détermine I'angle balayé jusqu’au freinage.

! ¢) Déduis-en le nombre de tours effectués pendant cette 2" phase



BRESOLUTION

I1. Valeur de I'angle balayé par un rayon du disque au cours de ce
| mouvement si I'accélération angulaire est de 2,5rad/s?

|* w= 8rad/s: on applique la RIT entre la position initiale et la position a V |

! 2 2
() 2_ 2: ) =w — wL

I w*- W 20A0 - AB 25

| 82

.* AN: AQ=2 =12,8 rad

: X2,5

i2. Equation horaire du mouvement:

1* MCUA: 0 (1) = ~ G2+ wgt+0,=> X 2,5t2=1,251"



RESOLUTION

3 A la vitesse précédente, le disque est freiné et s’arréte av bout de 2s. |
a) Décélération |
w(t) = Ot+ w=01+8
Quand le disque s’arréte: w=0
0=0x2+8— 0=-8/2=-4rad/s’ |
b) Angle balayé lors du freinage ]

2 1y 2 |
RIT entre position @ w=8rad/s et I'arrét: w?- w,2= =20A0 - A6 %L .
—g2 |
AN: AG= = !
2X(— 4) |
¢)Nombre de tours effectués !
AO=2mn - n = 3—9 |
T
. AN:n=——=1,3¢ I
e v o s o e mm ke o n = r e r o e h o = e r e e - —



COURS DE RENFORCEMENT
& REMISE A NIVEAU

\ CouRrs PRESENTIEL
COURS EN LIGNE

DE LA 6EME A LA TERMINALE
MATHS
E j
SVT

L/ o ‘: ‘:. 3
4 ot ‘..:
> o e , My
S
- . = N _-. .
< o RS
’.,'-’
-
Srre -~ T —
—_—
"’.o..,’.“.. - - - ‘a_"
NP9 00 s "\_
Xy
F k A
""’l,“ n
’0"
- ’....

MOZM=OUV Mej=rm

AR MU W Y
L) LRI LAr )
. ""‘
RN )
R "
LY v :
AP : \
LS
¥ A
E il
- |




	Diapositive 1
	Diapositive 2
	Diapositive 3 I. GENERALITES 
	Diapositive 4 ExemplE1: MCU 
	Diapositive 5 RESOLUTION 
	Diapositive 6
	Diapositive 7
	Diapositive 8
	Diapositive 9
	Diapositive 10 RESOLUTION 
	Diapositive 11

