ELITE SCIENCE ..........cccn

Synthese Tle S
. APPLICATIONDES
BASES DE LA DYNAMIOUE

4 PARTIE: Mouvements
circulaires uniforms

-7Z6 312 52 24



Base de Frenet
V=Rw
a=a;+ay,

a’ = a;* + ay

2

Mouvement circulaire

v



18" cas: Pendule en MCU dans un plan

e Tension du fil

» Systeme {pendule} /RTSG/BFA: T et P

* TCI:T + P = md

* MCUdonca; =0

e Suivant la normale: T — Pcosa = maN

mv?

l
* Valeur minimale de la vitesse au point H

*T =mgcosa +

* AupointHa =m
2
« —mg + "1 = TH

* Comme le fil reste tendu T,,=0

2
mVH

*—mg +— =0-V,=,g9l




18" cas: Pendule en MCU dans un plan

* Vitesse minimale Vo pour atteindre H avec la
vitesse V, calculee préecédemment:

H

* On applique le TEC entre la position
d’équilibre et H:
1 1

-mVy® —-mVo?® = —2mgl
e gl —Vo* = —4gl
*Vo?% = 5gl

*Vo=,5gl



2¢€ cas: MCU pendule conique

*Valeurde T
* Systeme {pendule}/RTSG/BFA: PetT
+TCI: P+ T = md

. mV 2
e Sur la normale: Tsina = malN = —

r
rzwz 2

= mrw

m
r

o1 = [sina

e Tsina = mlsinaw?

e T = mlw?



2¢€ cas: MCU pendule conique

e Valeur de

 Suivant la tangentielle:
P_ mg

*Tcosa — P =0 - cosa = >
mlw

[ — _1
a = COS (lwz)

e \Vitesse minimale de rotation: cosa < 1

g
lw2_1—>la) =g

°—>w2\/%
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